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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1.Przedmiot zamowienia

Przedmiotem Zamowienia jest :

WYKONANIE INSTALACJI SYSTEMU SYGNALIZACJI PRZECIWPOZAROWEJ

W BUDYNKU DOMU POMOCY SPOtLECZNEJ W MIERCZYCACH — SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1.2 Zakres robot obj etych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg przepisy i wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w zakresie prac przy wykonania instalacji obejmujgce system:
pozarowy (SAP).

1.3 Zamawiaj acy
Dom Pomocy Spotecznej w Jaworze, Plac Seniora 3, 59-400 Jawor

1.4 Jednostka Projektowa
Biuro Ustug Projektowych Krzysztof Wozniakowski, Karczowiska 5B, 59-307 Raszowka

15 Dokumentacja techniczna

1.5.1. Dokumentacja projektowa zawiera rysunki i dok  umenty:

- Projekt Wykonawczy Wykrywania i Sygnalizacji Pozaru,

- Przedmiar robot.

1.5.2. Specyfikacja Techniczna wykonania i odbiorur  obot

1.5.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania i przekazania Zamawiajgcemu dokumentacji
powykonawczej w czterech egzemplarzach w wersji papierowej zgodnie z prawem
budowlanym oraz w formie elektronicznej, na nosniku typu ,pen drive", ptytach CD lub
DVD w formacie programow uzytych do jej opracowania (.dwg), oraz w formacie
uniwersalnym PDF.

1.6 Okre slenia podstawowe
Uzyte w niniejszej ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujgco:

Kable i przewody - materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprz et instalacyjny do kabli i przewodéw - zespdt materiatow dodatkowych,
stosowanych przy uktadaniu przewodéw, utatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie

w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggow
rownolegtych przewodow itp.

Grupy materiatdw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw:

1) przepusty kablowe i ostony krawedzi,

2) kanaly i listwy instalacyjne,

3) systemy mocujace,

4) puszki elektroinstalacyjne,

5) koncowki kablowe, zaciski i konektory,

6) pozostaly osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe,

dtawice, ztaczki, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania



energii elektrycznej.

Klasa ochronno s$ci - umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia,
ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopie n ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych,
wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a ktorg zapewnia odpowiednia obudowa.

Obwadd instalacji elektrycznej - zespot elementow potgczonych posrednio lub
bezposrednio ze zrodtem energii elektrycznej za pomocg chronionego przed
przetezeniem wspoélnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych
przewodow elektrycznych, W sktad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzgdzenia zmieniajgce parametry
elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane z danym
punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podio za - zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem
osprzetu instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej,
uktadaniem kabli i przewoddw majgcy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania
zgodnie z dokumentacja,

Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujgce grupy czynnosci:

wiercenie i przebijanie otworow przelotowych i nieprzelotowych, kucie bruzd i wnek,
osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

montaz uchwytow do rur i przewoddw, montaz uchwytéw i zaciskéw drutuj a takze
elementow, ktdre majg by¢ chronione

montaz listew i rur instalacyjnych,

oczyszczenie podioza - przygotowanie do klejenia.

Miejsce wydzielone - zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub
urzadzen, do ktérego dostep posiadajg jedynie osoby upowaznione.

Napiecie dotykowe Ud ( zrédtowe przy dotyku) - napiecie pojawiajace sie przy zwarciu
doziemnym pomiedzy przewodzacq czesci, ktéra moze by¢ (nie jest) dotknieta przez
czlowieka a miejscem na ziemi, na ktérym znajdujg sie stopy.

Ostona izolacyjna - ostona wykonana w celu uniemozliwienia dotkniecia elementow
w czesci dostepnej, na ktérych moze sie pojawi¢ niebezpieczne napiecie np. na pancerzu
metalowym kabla.

Przewodd uziemiaj acy - przewodnik tgczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony
poza ziemig lub izolowany od ziemi i wody, jesli sie w tym srodowisku znajduje.

Uziemienie - zespot Srodkdw i urzadzen stuzgcych potaczeniu przewodzacej czesci
Z ziemig poprzez odpowiednig instalacje.

Podsystem - strefa lub grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w celu
ochrony wydzielonego obiektu.

Centrala alarmowa - czes¢ systemu alarmowego, przyjmujaca i przetwarzajgca zadania
wigczania i wylgczenia systemu oraz stany swoich wejs¢. Dziata wg okreslonego
algorytmu w celu umozliwienia wytworzenia stanu alarmowania.



Linia dozorowa - potgczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg alarmowa,

Wykrywanie sabota zu - wykrywanie celowego zakidcenia dziatania systemu alarmowego
lub jego czesci.

Stan dozoru - stan systemu alarmowego, z ktérego system moze bezposrednio przejsc¢
do stanu alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu.

Stan testowania - stan systemu alarmowego, w ktorym dziatajg procedury sprawdzenia
sprawnosci technicznej systemu.

Stan uszkodzenia - stan systemu alarmowego, ktory uniemozliwiajg poprawne dziatanie
systemu.

Stan alarmowania - stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktory jest wynikiem
odpowiedzi systemu alarmowego na wystgpienie niebezpieczenstwa.

Parametryzacja - okreslenie jednego lub wiecej parametréw elektrycznych linii, odchytka
od ktérych powoduje wywotanie alarmu.

Oporno $¢é charakterystyczna - warto$¢ rezystancji linii parametryzowanej przy ktorej
linia jest w stanie normalnym i jej odpornos¢ na zakitdcenia jest najwieksza.

Pasywna czujka podczerwieni - pasywny detektor podczerwieni, Czujka ta wykorzystuje
zjawisko wykrywania zmiany natezenia promieniowania podczerwonego wywotanego
przez intruza.

Czujka kontaktronowa - czujka stykowa, ktérej elementem stykowym jest kontaktron.

Mikrofonowa czujka zbicia szkta - Czujka zbicia szkta, wykorzystujgca zjawisko emisji
charakterystycznego dzwieku przez szklang ptaszczyzne podczas jej zbicia, odbieranego
przez mikrofon czujki i analizowanego przez procesor.

Czujka dualna - czujka dwusystemowa, wykorzystujgca dwa zjawiska oddzielnie
wykrywane i przetwarzane, a nastepnie tgcznie analizowane przez procesor czujki.

Sygnalizator akustyczny - syrena, urzgdzenie wytwarzajgce dzwiekowy sygnat
alarmowy o wymaganych parametrach.

Sygnalizator optyczny - Urzadzenie wytwarzajgce swietlny sygnat alarmowy o
wymaganych parametrach.

System zintegrowany - w systemie zintegrowanym wystepuje wspoétdziatanie
komponentdéw systemu, polegajace na wspolnym wykorzystaniu urzadzen albo pasma
transmisyjnego. Dowolne zdarzenie zaistniate w jednym systemie (podsystemie) moze
spowodowac pojawienie sie odpowiedzi w innym. System zintegrowany jest
komputerowym systemem kontrolno - sterujgcym przeznaczonym do zarzgadzania pracg
réznych systemow zainstalowanych w obiekcie.

1.7. Zgodno $¢ wykonawstwa z dokumentacj aq
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, oraz dokumenty przekazane



Wykonawcy przez Inwestora stanowig podstawe realizacji rob6t. Wymagania
wyszczegolnione choéby w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentaciji.

W wypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i zabudowane materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacjg,
projektowg i ST.

W wypadku odkrycia przez Wykonawce btedu lub opuszczenia w dokumentach powinien
on powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Inwestora w celu dokonania
odpowiednich zmian i poprawek.

1.8. Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosé¢

z dokumentacjq projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, Sciste
przestrzeganie harmonogramu robo6t, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw

I wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym, wymaganiami
specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji rob6t oraz
Z poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym

I niniejszej specyfikacji technicznej, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru
roboét. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzglednia wyniki badan materiatow
i jakosci rob6t, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba wstrzymania robot,

a skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Wskazanie nazw zwyczajowych czy producentow w elementach opisu przedmiotu
zamowienia, w tym w niniejszej specyfikacji stuzy wytacznie okresleniu cech technicznych
I jakosciowych.

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za wykonanie robot do czasu ich kohcowego
odbioru.

W okresie prowadzenia robét, tj. od daty wprowadzenia na budowe do daty zakonczenia
odbioru koncowego Wykonawca ponosi wszystkie koszty zwigzane z realizacjg robot.

1.8.1. Nazwy i kody robot
Podstawowe kody CPV dla zakresu przewidzianych robot:
45312100-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

1.8.2. Prace towarzysz ace i roboty tymczasowe

Wykonawca jest zobowigzany wykonac¢ wszystkie prace towarzyszace konieczne do
zrealizowania przedmiotu umowy, w szczegdélnosci obejmujgce opracowanie
szczegoOtowego harmonogramu wykonania prac (w ukfadzie tygodniowym) oraz
dokumentacji powykonawczej.

Do obowigzkoéw wykonawcy nalezy wykonanie wszystkich robot tymczasowych
potrzebnych do wykonania robo6t wymienionych w punkcie 1.2, w szczegdélnosci
obejmujacych wykonanie (montaz i demontaz) rusztowan, wszystkich konstrukciji i
elementow zabezpieczajgcych prowadzenie robot oraz obiektow zagospodarowania
terenu budowy i zaplecza wykonawcy.



1.8.3. Informacje o Terenie budowy

Obiekt jest wkomponowany w istniejgcg zabudowe i uktad komunikacyjny na terenie
Osrodka Pomocy Spotecznej w Mierczycach.

Roboty bedg wykonywane w budynku ,A”. Wymaga sie prowadzenia robot w sposéb mato
ucigzliwy dla uzytkownika.

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy i wykonywania robét

w okresie realizacji umowy az do zakonczenia i koncowego odbioru.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszystkie wymagane
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, srodki ochrony robot umozliwiajgce
uzytkowanie budynku.

Wykonawca ma obowigzek stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dot.
Ochrony srodowiska naturalnego.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i wszelkich urzadzen zlokalizowanych na
terenie prowadzenia robot.

Wykonawca winien uwzgledni¢ w projekcie organizacji rob6t ograniczong powierzchnie na
przechowywanie i skladowanie materiatdw. Zamawiajgcy udostepni (wskaze) Wykonawcy
miejsce na magazyn przyobiektowy.

Wykonawca winien zorganizowac sobie zaplecze budowy w miejscu uzgodnionym

z Zamawiajacym.

Likwidacja zaplecza budowy obejmuje usuniecie wszystkich biur i magazynu,
posprzatanie placu i przywrdcenie do warunkéw pierwotnych, a takze przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji umownych robot
budowlanych.

Koszty zatozenia, operacji biezacej i likwidacji zaplecza nie podlegajg odrebnej zaptacie

I przyjmuje sie, ze jest wikgczone w cene umowna,

Inne informacje dotyczace uwarunkowan terenu budowy zgodne z projektem
wykonawczym.

1.8.4.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy protokolarnie teren
budowy.

Przekazanie Wykonawcy terenu budowy przez Zamawiajgcego nastepuje na podstawie
podpisania przez obie strony ,Protokotu wprowadzenia wykonawcy na budowe". Protokét
przekazania podpisujg Wykonawca, Inspektor Nadzoru i Kierownik Budowy.

Wszelkie koszty zwigzane z doprowadzeniem wody i energii elektrycznej na plac budowy
wraz z kosztami ich zuzycia obcigzajg Wykonawce.

1.8.5. Zagospodarowanie i zabezpieczenie terenu bud  owy

Zagospodarowanie i zabezpieczenie terenu budowy, jako czes¢ prac przygotowawczych,
mozna wykonywacé tylko na terenie objetym pozwoleniem na budowe,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i jest wigczony

W cene umowng za wykonanie prac bedacych przedmiotem zamowienia,

1.8.6. Zgodno $¢ robot z dokumentacj g projektow g oraz ze Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot

Podczas realizacji przedmiotowej inwestycji Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
przepisow , norm i innych wytycznych wykonawczych wskazanych w dokumentaciji
projektowej i STWIORB.

Przyjmuje sie, ze wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci
w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci



wymieniona w umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen
w dokumentach umownych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

1.8.7. Zgodno $¢ wymiarowa

Wielkosci okreslone w dokumentaciji projektowej bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé

z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

1.8.8. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

Ewentualne optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm i przepiséw
dotyczacych ochrony srodowiska obcigzg wykonawce,

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na
terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

Zzanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

mozliwoscig powstania pozaru.

Wykonawca powinien zabezpieczy¢ wszystkie materialy stosowane w realizacji robot tak
by nie oddziatywaty niekorzystnie na srodowisko naturalne.

Materiaty sypkie winny by¢ ogrodzone, przykryte i zabezpieczone przed oddziatywaniem
atmosferycznym, zabezpieczone przed rozpuszczaniem i przedostawaniem sie do gruntu.
Wykonawca winien zabezpieczyc¢ teren budowy przed:

mozliwoscig powstania zagrozenia pozarowego,

przekroczeniem obowigzujgcych norm hatasu,

Wykonawcy z terenu budowy nie wolno odprowadzac zanieczyszczen lotnych do
atmosfery.

Urzadzenia stosowane do rob6t muszg posiadaé¢ dokumenty stwierdzajgce nie
przekraczanie norm i stezen dopuszczalnych okre$lonych przepisami.

Prowadzenie rob6t w terenach miejskich lub zabudowanych musi by¢ zgodne

Z przepisami i wymaganiami okreslajgcymi dopuszczalny dla danego obszaru poziom
hatasu.

Wykonawca nie moze stosowac urzadzen i maszyn przekraczajgcych normy poziomu
hatasu. Przekroczenie norm poziomu hatasu moze spowodowa¢ wstrzymanie robét.
Wykonawca nie przestrzegajacy przepisow i wymagan dotyczacych ochrony srodowiska,
okreslonych ustawami i przepisami ogélnymi oraz wymaganiami okreslonymi

w otrzymanej od zamawiajgcego dokumentacji projektowej, ponosi odpowiedzialno$é
prawng i karng oraz jest zobowigzany do przywrdcenia stanu pierwotnego srodowiska
naturalnego.

1.8.9. Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych
oraz w maszynach i pojazdach.



Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
izabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.8.10. Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonaweca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej i prywatnej. W przypadku gdy w wyniku niewtasciwego prowadzenia
robét, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub
zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wtasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wkasnosci byt nie
gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni terenu oraz urzadzenia
uzbrojenia podziemnego (takie jak: przewody, rurociggi, kable itp.).

Wykonawca powinien uzyskac¢ od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dotyczacych doktadnego potozenia tych urzadzen

w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen lub instalacji bgdz ich
przektadania Wykonawca powinien zawiadomic ich wiascicieli i Inspektora Nadzoru,
Wykonawca zapewni wkasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania lub
zaniedbania uszkodzenia tych instalacji i urzadzen uzbrojenia terenu.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw,
Koszt napraw ponosi Wykonawca.

1.8.11. Ograniczenie obci azen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materiatldw i wyposazenia na teren i z terenu budowy.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkdéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru.

Uzyskane zezwolenie nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drég
spowodowane ruchem tych pojazdéw. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robét uszkodzonych w wyniku ruchu budowlanego, zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru. Wszelkie z tym zwigzane koszty naprawy ponosi Wykonawca robot.

1.8.12. Bezpiecze istwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

W czasie prowadzenia robot modernizacyjnych Wykonawca zapewni urzgdzenia
zabezpieczajgce komunikacje dla pracownikow Uzytkownika.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.



1.8.13. Ochrona terenu budowy i utrzymanie robot

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za ochrone terenu budowy przed kradziezami,
zniszczeniami spowodowanymi czynnikami atmosferycznymi od daty rozpoczecia do daty
odbioru ostatecznego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za utrzymanie robot w taki sposéb, aby budowle
lub ich elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas trwania budowy od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego. Wszelkie zaniedbania Wykonawca musi
niezwtocznie usung¢ zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru

1.8.14. Stosowanie si e do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot (w tym przepisy rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego
2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz.401).

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod w sposéb ciagty bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1 Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej ST i dokumentacji projektowej,

Do wykonania rob6t mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki
okreslone w:

ustawie z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2010 r. Nr 243,
poz. 1623; z pOzniejszymi zmianami),

ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881, z pOzniejszymi zmianami),

ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (tekst jednolity: Dz. U. z
2010 r. Nr 138 poz. 935, z pOzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez ww, ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

Do wykonywania rob6t wyszczegdélnionych w pkt. 1 dopuszczalne jest stosowanie
wytgcznie materialtdw zgodnych z dokumentacj g projektow g i spetniajgcych wymagania
wskazane w pkt. 2.

2.2. Szczego6lowe wymagania dotycz gce materiatdw

2.2.1. Kable i przewody

Zaleca sie, aby kable energetyczne uktadane w budynkach posiadatly izolacje, wg
wymogow dla rodzaju pomieszczenia i powtoke ochronna.

Napiecia znamionowe dla linii kablowych: 0,6/1 kV, przekroje zyt zgodne z dokumentacja.
Przewody instalacyjne nalezy stosowac izolowane lub z izolacjg i powtokg ochronng do
uktadania na stale, w ostonach lub bez, klejonych bezposrednio do podtoza lub
uktadanych na linkach nosnych, a takze natynkowo, wtynkowo lub pod tynkiem; ilo$¢ zyt
zalezy od przeznaczenia danego przewodu.

Jako podstawowy typ przewodow nalezy stosowac przewody typu YDYZzo.

Jako materialy przewodzace mozna stosowac wytacznie miedz.

Przewody i kable wraz z zamocowaniami stosowane w systemach zasilania i sterowania



urzgdzeniami stuzgcymi ochronie powinny zapewniac ciggtos¢ dostawy energii
elektrycznej ,

W tym celu nalezy zastosowac kable typu (N)HXH FE 180/E90 z atestowanymi
systemami nosnymi. Dla pojedynczych przewodow nalezy stosowac obejmy kablowe EI30
i E190.

2.2.2. Osprz et instalacyjny do kabli i przewodow
Przepusty kablowe - wejscie kabli do budynku wykonywac¢ jako wodo i gazoszczelne.

Kanalty i listwy instalacyjne -  wykonane z tworzyw sztucznych, odporne na temperature
otoczenia w zakresie od - 5 do + 60°C. Systemy mocujgce przewody, kable, instalacje
wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewoddw - klinowane w otworze z elementem
trzymajgcym statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np, paski
zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych.
Koncowki kablowe, zaciski i konektory wykonane z materiatdw dobrze przewodzacych
prad elektryczny jak aluminium, miedz, mosigdz, montowane poprzez zaciskanie,
skrecanie lub lutowanie; ich zastosowanie utatwia podtgczanie i umozliwia wielokrotne
odfgczanie i przytaczanie przewodow do instalacji bez koniecznosci kazdorazowego
przygotowania kohcow przewodu oraz umozliwia systemowe izolowanie za pomocg oston
izolacyjnych,

2.2.3. System sygnalizacji po zaru SAP System

System musi by¢ w petni adresowalny oparty o optyczne czujki dymu i czujki ciepta
Izolatory zwar¢ wbudowane w kazde z gniazd czujek muszg zapewnia¢ wysokg
niezawodno$¢ w przypadku uszkodzen elementow lub linii.

Wszystkie uzyte elementy w systemie muszg posiada¢ odpowiednie swiadectwa
dopuszczenia do stosowania.

Oprzewodowanie

Instalacja sygnalizacji pozaru wykonana bedzie przewodami HTKSHekw 1x2x1 czesciowo
pod tynkiem, a czesciowo n/t uchwytami systemu BAKS o odpornoséci EI60 w celu dojscia
do czujnikdéw i ROP. Przewody uktadane na tynku nalezy ostoni¢ korytkami. Przewody
prowadzone przez $ciany i stropy bedg zabezpieczone rurkami ognioochronnymi o klasie
REI60.

Centralka sygnalizacji po zaru

W dyzurce pielegniarek zostanie zabudowany panel informacyjny strefowy. Panel jest
wpiety w linie dozorowg i ma przyporzadkowany adres 1/13, odpowiadajgcy numerowi
pomieszczenia (dyzurka pielegniarek). Panel informacyjny zasilany jest z separowanego
zrodta napiecia 24Vdc. Centrala sygnalizacji pozaru umiejscowiona zostata w
pomieszczeniu nr 15. Centrala ma cztery petle dozorowe. Centrala wyposazona jest w
modut sieci ETHERNET do zdalnego monitorowania zdarzen. W jednej petli dozorowej
mozna zaadresowac do 126 czujek i 8 paneli informacyjnych. Centrala dodatkowo
posiadac bedzie zasilanie awaryjne zapewniajgce ciggtos¢ w dostawie energii
elektrycznej w warunkach pozaru przez czas 30 min. natomiast w trybie gotowosci przez
czas 30 godz.

Elementy systemu
Akustyczny sygnalizator pozaru nalezy instalowac zgodnie z rysunkami zatgczonymi do
projektu. Instalacja sygnalizacji pozaru dla sygnalizatora wykonana bedzie przewodami




HTKSH PH90 1x2x1. Przewody prowadzone przez sciany i stropy bedg zabezpieczone
rurkami ognioochronnymi o klasie REI60.

2.3. Sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatdw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prowadzenia prac
budowlanych, bezpieczenstwa i higieny pracy, oraz z odpowiednimi normami dotyczacymi
warunkéw jakim muszg odpowiada¢ dane materiaty budowlane.

Wszystkie materiaty powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm, w sposob zapewniajacy
niezmiennosc ich wkasnosci technicznych.

W szczegolnosci kable i przewody nalezy przechowywac na krgzkach (oznaczenie ,K"),
konce przewodow producent zabezpiecza przed przedostawaniem sie wilgoci do
wewnatrz i wyprowadza poza opakowanie dla utatwienia kontroli parametréw (ciggtosc
zyh, przekroj).

Pozostaly sprzet, osprzet wraz z osprzetem pomochniczym nalezy przechowywacé w
oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych. Szczegoélnie nalezy
chroni¢ przed wptywami atmosferycznymi: deszcz, mréz oraz zawilgoceniem.
Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno by¢
suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

Urzadzenia nalezy sktadowac¢ w krytych i zamknietych pomieszczeniach,
zabezpieczonych przed dostepem oséb niepowotanych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét (ST-00.00).

3.2. Szczegotowe wymagania dotycz  gce sprz etu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatow i wykonywanych robét oraz bedg przyjazne
dla srodowiska.

Do wykonania instalacji systemow elektronicznego zabezpieczenia Wykonawca powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania co najmniej ze sprzetu do rob6t montazowych

z zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét i wkasciwosci przewozonych
materiatdw. Przy czym $rodki transportu muszg by¢ dostosowane do usytuowania
budynkow i warunkéw ruchu na terenie Domu Pomocy Spotecznej w Mierczycach.

W zwigzku z tym na Wykonawcy lezy obowigzek uzgodnienia z Zamawiajgcym typu
srodkow transportu, trasy przejazdu oraz w jakich godzinach ten transport moze by¢
realizowany.

Wykonawca bedzie na biezgco usuwacé na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
Wszelkie koszty zwigzane z transportem sprzetu i materiatdw na teren budowy lezg po
stronie Wykonawcy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét oraz projekt technologiczny
uwzgledniajgcy warunki w jakich prace bedg wykonywane.

Roboty budowlane prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r, w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz.LI. Nr 47, poz. 401).

5.2. Prace demonta zowe

Prace demontazowe swoim zakresem obejmuja:

demontaz istniejgcych kabli i przewodow oraz aparatury i urzgdzen.

demontaz czujek p. poz w pomieszczeniach budynku ,,A” Domu Pomocy Spotecznej
w Mierczycach.

Zdemontowany osprzet nalezy przekaza¢ we wskazane miejsce Inwestorowi. Zbedny
osprzet nalezy utylizowac. Inwestorowi dostarczy¢ protokot z przekazania osprzetu do
utylizacji.

5.3. Wykonywanie przebi ¢ przez sciany i stropy

5.3.1. Kucie przebi € przez sciany i stropy

Przed wykonaniem robét zwigzanych z kuciem przebi¢ nalezy: wyznaczy¢ miejsca
przebicia, zdemontowac kolidujgce wyposazenie (dotyczy pieter uzytkowanych w czasie
robot). Nalezy wykonaé kurtyny z folii zabezpieczajgcej przed pyleniem (dotyczy pieter
uzytkowanych w czasie robot).

Przebicia przez sciany nalezy wykonywac w taki sposob, aby przewdd mozna byto
wyginac tagodnymi tukami, o promieniu dostosowanym do $rednicy przewodu.
Wszystkie przejscia przez Sciany i stropy obwodow instalacji elektrycznych wewnatrz
budynku musza byé¢ chronione przed uszkodzeniami przez przepusty,

5.3.2. Zaprawianie przebi € i naprawa tynkow
Miejsca przebi¢ zaprawic¢ tynkiem. Wykona¢ naprawe tynkow zaprawg cementowo-
wapienng, powierzchnia naprawianych miejsc powinna by¢ gtadka.

5.4. Roboty malarskie
Listwy instalacyjne PCV i zaprawione bruzdy oraz przebicia pomalowac¢ na odpowiedni
kolor, zgodny z wystrojem wnetrz, prace nalezy wykonac ze szczeg0lng starannoscia.

5.5. Szczegotowe zasady wykonywania robot instalacyj  nych

5.5.1. Instalacja sygnalizacji po zaru SAP

5.5.1.1.Wymagania ogdlne

System nalezy wykonac¢ zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng PKN-CEN/TS 54-14. 2006
Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania
eksploatacji i konserwaciji.

System musi by¢ w petni adresowalny oparty o optyczne czujki dymu i czujki ciepta
Izolatory zwar¢ wbudowane w kazde z gniazd czujek muszg zapewnia¢ wysokg
niezawodno$¢ w przypadku uszkodzen elementow lub linii.

Wszystkie uzyte elementy w systemie muszg posiada¢ odpowiednie swiadectwa
dopuszczenia do stosowania.

Elementy systemu rozmiesci¢ zgodnie z dokumentacjg, uwzgledniajgc podczas realizacji
ewentualne zmiany w zakresie rob6t budowlanych, wykonczeniowych oraz wyposazenia
pomieszczen i stref chronionych, w tym takze umeblowania. Ewentualne zmiany
wymagajq zatwierdzenia przez projektanta systemu.




Instalacje powinni wykonywac osoby posiadajgcy odpowiednie kwalifikacje.
Urzadzenia instalowac i podtgczac zgodnie z dostarczonymi przez producenta
dokumentacjami techniczno-ruchowymi (DTR).

Mocowania powinny spetnia¢ wymagania zawarte w instrukcjach producenta. Wyboér
mocowan moze zaleze¢ od wymagan otoczenia.

5.5.1.2. Zestawienie rodzaju robot

- wykonanie tras kablowych i uktadanie przewodéw,

- montaz elementéw systemu,

- wigczenie do centrali pozarowej,

- wspotpraca z innymi systemami.

5.5.1.3. Wykonanie tras kablowych i uktadanie przewodow

- w przestrzeniach sufitu podwieszanego trasy kablowe wykonywac z rur
instalacyjnych sztywnych, nie rozprzestrzeniajgcych ptomienia;

- w miejscach gdzie nie wystepuje sufit podwieszany, trasy kablowe wykonac
z rur instalacyjnych sztywnych nierozprzestrzeniajgcych ptomienia p/t;

- utozenie tras kablowych skoordynowac¢ z pracami budowlanymi;

- odejscia kabli od czujek do wskaznikéw zadziatania wykona¢ rurkami gietkimi
z materiatu

- nierozprzestrzeniajgcego ptomienia,

- przewody uktadaé z zachowaniem sity wciggania i promieni giecia zgodnie ze
specyfikacj

- producenta kabli;

- przy domierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgca
pozostawienie przy montowanych urzadzeniach koncow przewodow o dtugosci
niezbednej do wykonania potaczen;

- przewody nalezy uktadac jako jednoodcinkowe od urzadzenia do urzadzenia.
Niedopuszczalne jest tgczenie przewoddw pomiedzy urzadzeniami.

Linie dozorowe nalezy podtaczy¢ do centrali, zainstalowanej w pomieszczeniu nr 15 .
Linie dozorowe nalezy wykona¢ kablem typu YnTKSYekw I1x2x0.8 w czerwonej izolacji
zewnetrznej o podwyzszonej odpornosci na ogien.

Obwaody linii wykonawczych wykona¢ kablem HTKSHekw 1x2x1 . Przewody uktadac na
uchwytach niepalnych E30 lub E 90 przytwierdzonych bezposrednio do podtoza, zgodnie
z certyfikatem kabla.

Na kazdej kondygnacji nalezy zainstalowac sygnalizator optyczno-akustyczny.

5.5.1.4. Montaz elementoéw systemu

Elementy systemu sygnalizacji alarmu pozaru, np, czujki optyczne i temperatury, reczne
ostrzegacze pozaru, sterowniki, wskazniki zadziatania montowac zgodnie ze specyfikacjg
producenta zastosowanego systemu, zaleceniami CNBOP.

Nalezy zapewni¢ min. odlegtos¢ 0,5 m miedzy czujka, a przeszkodami pionowymi (stupy,
Scianki dziatowe, oprawy lamp fluoroscencyjnych itp.)

Reczne ostrzegacze pozaru instalowac¢ na wysokosci 1,5 m od podtogi.

5.5.1.5. Wspdtpraca z innymi systemami

Wspbtpraca systemu musi by¢ zgodna z wytycznymi i ze scenariuszem pozarowym w
obiekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot

Kontrola, badania oraz odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych zgodnie z projektami
wykonawczymi, wkasciwymi normami, aprobatami technicznymi oraz warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlanych.



6.2. Kontrola jako $ci przed przyst gpieniem do robot

Nalezy potwierdzi¢ wymagang jakos¢ materiatow zastosowanych do wykonania robot
przez sprawdzenie posiadania zaswiadczen o jakosci lub znakéw kontroli jakosci
zamieszczonych na opakowaniach lub posiadania innych réwnorzednych dokumentow.
Materiaty dostarczone na budowe bez dokumentéw potwierdzajgcych ich jakos¢ przez
producenta nie moga by¢ dopuszczone do stosowania. Dopuszczenie materiatdow do
stosowania powinno obejmowac sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz
sprawdzenie zgodnosci ich wiasciwosci technicznych z dostarczonymi przez producenta
atestami. W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materiatu z atestem powinien on by¢
zbadany zgodnie z postanowieniami Polskiej Normy. Materiaty o wtasciwosciach nie
odpowiadajgcych wymaganiom przedmiotowych norm nie mogg by¢ dopuszczone do
stosowania. Wyniki odbioréw materiatow przed ich dopuszczeniem do stosowania
powinny by¢ kazdorazowo wpisane do Dziennika Budowy.

6.3. Kontrola jako $ci podczas prowadzenia robét

Czestotliwos¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne z odpowiednimi normami. Wyniki
badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ma obowigzek prowadzenia kontroli jakosci prowadzonych przez
siebie robdt niezaleznie od dziatan kontrolnych Inspektora Nadzoru, Ocena jakosci
powinna obejmowac:

- zgodnosci potgczen z ustalong w dokumentacji powykonawczej,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

- stanu wszystkich elementow instalacji oraz stanu i kompletnosci dokumentacji
dotyczacej zastosowanych materiatow

- sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodnikéw wystepujacych w danej instalaciji

- pomiarach rezystancji instalacji lub jej elementéw, zgodnie z zasadami przeprowadzania
badan

- dziatania sygnalizacji stanu potozenia tgcznikow,

- stanu ochrony przeciwporazeniowej,

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czesciowe robot zanikajacych oraz
elementéw urzadzen, ktore ulegajg zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajace),
uniemozliwiajgc ocene prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.
Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakos$ci wykonanych robot nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robo6t elektrycznych przed przekazaniem uzytkownikowi
instalacji elektrycznych.

Parametry badan oraz sposéb przeprowadzenia badan wykona¢ zgodnie z normg PN-E-
04700:1998/AzI:2000.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét
zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogq
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.



7.2. Jednostki przedmiarowe i obmiarowe

- demontaz - 1 kpi,

- przebicia - 1 otwor,

- malowanie - 1 m lub 1 m?

- kable, przewody, rurki Instalacyjne i korytka -Im

- tablice rozdzielcze, aparatura i osprzet elektryczny - szt.

- badania i pomiary - 1 pomiar

llos¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych
przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow
- Odbiér koncowy

- Odbior pogwarancyjny (ostateczny)

8.2. Ogolne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg ST i wymaganiami
Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6
daty wyniki pozytywne.

Odbiér robdt powinien by¢ potwierdzony protokétem zawierajgcym:

- wyniki badan i ich ocene,

- wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z zamowieniem.

Do odbioréw instalacji nalezy w szczegolnosci wykonac:

- pomiary,

- sprawdzenie prawidtowo$ci montazu i podigczen,
- programowanie systemu,

- testowanie systemu,

- sprawdzenie wspotpracy z innymi systemami,

- sprawdzenie zasilania systemu,

- sprawdzenie przekazywania sygnatu do centrali,
- dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycz ace podstawy ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajgcego w
dokumentach ofertowych i umowie.

Rozliczenie rob6t montazowych Instalacji systemow sygnalizacji przeciwpozarowe; i
przeciwwtamaniowej oraz systemu monitoringu zewnetrznego moze by¢ dokonane
jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robot i ich kohcowym odbiorze lub etapami
okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robo6t stanowi
wartosc¢ tych robot obliczona na podstawie;

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajgcego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot,



9.2. Cena jednostkowa robot

Ceny jednostkowe wykonania w/w instalacji uwzgledniaja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatdw, narzedzi i sprzetu,

- obstuge sprzetu nie posiadajgcego obstugi etatowej,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajgcych wykonanie robot na wysokosci (jesli taka konieczno$¢ wystepuje),
- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie
robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadow materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

- szkolenia obstugi urzadzen.
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ptomienia - Czujki punktowe

12. PN-EN 54-11:2004/Al:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 11: Reczne
ostrzegacze pozarowe

13. PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 12: Czujki dymu -
Czujki liniowe dziatajgce z wykorzystaniem wigzki swiatta przechodzacego

14. PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 13: Ocena
kompatybilnosci podzespotéw systemu

15. PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 2: Centrale
sygnalizacji pozarowej

16. PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe
urzadzenia alarmowe - Sygnalizatory akustyczne

17. PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$c¢ 4.
Zasilacze

18. PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 5: Czujki ciepta -
Czujki punktowe

19. PN-EN 54-7:2004/A2:2009 Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 7: Czujki

dymu - Czujki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem swiatta rozproszonego, swiatta
przechodzacego lub jonizaciji
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elektrycznych oraz swiattowodowych
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41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenhstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym
31. PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes¢ 4-43:
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed prgdem przetezeniowym
(oryg.)

32. PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -



Czes$¢ 5-51: Dobdér i montaz wyposazenia elektrycznego - Postanowienia ogolne

33. PN-HD 60364-5-54:2011 Instalacje elektryczne niskiego napiecia - Czes$¢ 5-54:
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego - Uklady uziemiajgce i przewody ochronne
(oryg.).

34. PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa diugotrwata
przewodow.

35. PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
36. PN-ISO 8421-3:1996 Ochrona przeciwpozarowa - Wykrywanie pozaru

i alarmowanie - Terminologia
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